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0.- El equipo:

e Constitucion:
EbsnfojEpspofijTjwFsbj.jCobiNbhbsFti%vasf{jiziHbcjprbi TbnisF{iFib{ji
i

e Normas: ftubcnfdfsytbtiopsnbtjefnFrvjgps
Goj ovTtuspj Frvjgpj opj i1bj tjepj ofdftbsjbjnbj vuji{bdjgo; z1p; Ftubcrfdjnjfoup; ef;
opsnbt.j zbjrvfjupebt; 1fnptjbduvbepjefjvobjnbofsbhjsftgfuvptbjzjdpotdjfouf;
dpojsttgfdupibrjusbcbkpizibnigspz fdupl;
i

e Roles: efgjojsinptisprftirvfiwb;bjdvnanjsidbebjnjfncspjziwfsirvFifihsvqpi

ftuaFrvjijcsbep;

Goj ovTtusp; Frvjgpi opi 1 Fnptjufojepjsprftjefgjojept;liUpebt; i Fnpt;gbsujdjgbepi
uboupjifoinbjgsphsbnbdjgojdpnpjfojnbjdpotusvddjgojefitbjnbsjpofubl;
i i

e Canales de comunicacion:
Epnpj dbobnj efj dpnvojdbdjgo; i fnpt;vujn{bep; I pphrfjesjwf.j x ibutbqq; zjnbj wibj
pshili



1.- Finalidad:

e Objetivo y descripcion completa del funcionamiento
Vobj nbsjpofubj rvf tFi npojupsi{bi qps; eptj tFswpnpupsft; dpouspnbept; gps;

tfotpsfttiefiejtubodjbjdpoijnghjdbjqptjujwbi;

e Objetivos cercanos y posibles ampliaciones
RsjinTspj dpouspnbs; nbj Nbsjpofub; dpoj tFotpsftt; ef; jogsbsspkpi zj vobj wk{; rvf;
gvodjpobtf; vtbsjvopt; tfotpsttjef;gfyjgo;dpnpdbept; fojvoj hvboufj zj Ftuptj ept;
tfotpsfttidpofdubsiptibinptitFswpnpupsftigbsbirvEitfinpwftfi;;

Zigpsiynjnpijodpsqpsbsivobijjoufssvgdjgoibjusbwi tjefivojqvitbeps; i

e FTtdpnqptjdjgojefngspcrfnbifojtvctjitufnbtjvtbsiejbhsbnbt;



e Posibles Tecnologias
%Fswpnpupstt; efj 3:2j zj 582 hsbept.; tFfotpsFtj efj jogsbsspkpi zj viusbtpojepj z;
tfotpsttiefigfyjgol

e Esquema de Entradas y Salidas

Pulsador

WO OTE

~  ARDUINO

Sensor de ultrasonido

Servo de posicion



2.- Busqueda de informacion

Rbsbjusbcbkbsj fojnbjnbsjpofubj i Fnptjofdftjubepjcvtdbsiwbsjbtievebtjrvfitfiopt;
1bojjep;j gsfttfouboepjevsbouTitbjdpotusvddjgojuboupjefinbj nbsjpofubjdpnpinb;
et 1bsexbsf;

Npi gsjinTsp;j rvTi tfi optj gsftfoug; gvTi fnj ejtFop; ef;nbj Nbsjpofub;j zj gbsbj Fmpj
ftuvwjnptjcvtdboepinpefiptigpsiwbsjbtigahjobtixfc

iwgtd1zpvuvic 1 QHunj/ I dyck;

CnjgjobnidphjnptifiiejtFopjefiftubjnbsjpofubji fdibjubncjiojdpojbsevjopl;
Evboepijuvwjnptitbj nbsjpofubjejtfobeb.;gbtbnpt;bn 1bsexbst.jdpojnptjtFotpsTt;
eT; jogsbsspkp.j efnj rvFi uvwjnpt; rvf; tbcfs; nfejbouf; nbj bzveb; efn qspgFtpsinpt;
wbrnpsftj rvfjufolbnpt; rvfdphfsj gbsbj rvFigvfsb; cjfol; CnjgjobnirFtigvtjnptjvopt;
wbnpsFtinfejpiqbsbjrvFigvTtFicbtuboufcjfol;

Fftgvit; efjjsj bjnbj gFsjbj efj nbj djfodjb; FngF{bnpt; bjufofs; gspcrfnbt;dpo;jnbj
gsphsbnbdjgo; zj dpoj nptj tfotpstt; zj gbsbj fmp; vu{bnpt; npt; tfotpsft; ef;
viusbtpojep.icvtdboepjfojwbsjbtixFcidpnpjtfidpofdubcb;ftufitFotpsibiibijgnbdb;

iwgt1 1 frfduspojdbtupsflofulxq/dpoufoul vqipbet142381231Fjbhsbnb/ef/dpof

yjpoft/gbsb/f1/IE/%T26/z/bsevjopkghi

Rps; ynjnpj nfj bébejnpt; voj qvitbeps; gbsb;j vobj joufssvgdjeo; rvfj ibcibj 1 fdipj
Ebsnfoj zj ofdftjuonpt; bj voj Frvjgp; efj dibtf; gbsbj rvf opt; ejifsb; degnp; tf;

dpofdubchbibijnbjgnbdbjzihsbdjbtib;fmptigvejnptjufsnjobsiibjgsphsbnbdjgol


https://youtu.be/OFtli-GcxbI
https://electronicastore.net/wp-content/uploads/2016/01/Diagrama-de-conexiones-para-el-HC-SR04-y-arduino.jpg
https://electronicastore.net/wp-content/uploads/2016/01/Diagrama-de-conexiones-para-el-HC-SR04-y-arduino.jpg

3.- Subsistemas

Fijwjtjgojetnigspzfdupjfojtvctjtufnbtjgvodjpobnft.irvfiwbnptibijjsie Ftbsspmboepj
vopibjvoplGtubjFtjvobjsbtFigvoebnfoubnefngspzfdup.iejwjejsivojqspcrfnbi

dpngrfipifojtvctjtufFnbtinatitjingrft.jgbsbhinvFhpigspdfefsibjvojsiupeptinpt;
tjtuFNnbtjeftbsspmbeptifojvojnpoubkFigjobn

MARIONETA

Montaje de la
marioneta

ALFREDO
SERVOMOTORES SENSORES COMUNICACION
2 Servos de 2 Sensores Pulsador
posicién de
(180°) ultrasonido P
SECUENCIA
MODO MANUAL
MODO

AUTOMATICO

|

INTERRUPCION




4.- Planificacion:

o Njtubjefinbufsjonft;
o Obufsjonftirvfiufofnptjfojdnbtf

o Obufsjbrftirvfiofdftjubnptidpnqgsbs;

Ribdbjefibsevjopi
%FotpsTtjefijogsbsspkpt;
Y%Fotpsttiefjviusbtpojepi
Ebcrft;

Ejoubjbjtibouf;

Y%jnjdpobi

%FswpnpupsTt;

Upsojmpt;

ObeTsb;
Evfseb;

e RspdftpjeTijgbcsjdbdjgosjpsefobsjibtjubsFbt;

o Rsphsbnbdjgojzinpoubkfiefnibsexbsfitpipjdpojbsevjop;

o Fjtfopjefitbjnbrvfub;
o Epsubsjtbtjgjf{bt;

o OpoubkFiefinbjnbsjpofubjgspgjbnfoufiejdibi

e RsFtvqvTtupisFonj{bepifojvobiipkbjefidandvip;

JOLC;FG;EANEVNQ;



https://docs.google.com/spreadsheets/d/1vcYY9UDbRCqxz4OUWZGLH_h4Kb988v9TGLLGYYINJI4/edit?usp=sharing




